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_VARIO Va

__Perfekt beherrschte 3D-Fotografie

‘ Das einzige Produkt auf dem Markt, dass mit drei Schrittmotoren
i ‘ die Bewegungen des menschlichen Arms wirklichkeitsgetreu

simulieren kann -als ob Sie die Kamera selbst in der Hand halten
wurden. Sie steuern mit der Prazision eines Roboters Hub, Rotation
und den Abstand zum Objekt. Die Bahn, auf der sich die Kamera

- 3 bewegen soll, kann mit absoluter Prazision festgelegt werden.
( x' " Damit entsteht eine ideale Vorrichtung fur eine effektive und
< ™3 : hochwertige 3D-Fotografie.
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MEHRWINKLIGE
PRASENTATION MIT
EINEM VARIABLEN
ABSTAND VOM OBJEKT

— VARIO kann auf jedem beliebigen Robotertisch aufgestellt werden. Im Unterschied
zum _ROBOTIC ARM benotigt er keinen Platz auf dem Fufboden.

3D

_VARIO

d

DURCH HORIZONTALES UND VERTIKALES
DREHEN KANN IHR PRODUKT AUS ALLEN
WINKELN FOTOGRAFIERT WERDEN

AUDION 2

PHOMNES HIFI AUDID YIDEO ABOUT HAGAZINE |

e

Senssor

_ZWEI DIMENSIONEN SIND NICHT GENUG

Fur eine erfolgreiche Online-Prasentation reichen gewohnliche Fotografien heute

nicht mehr aus. Die Produktauswah!l wird von Emotionen und Erlebnissen beein-
flusst und beim Kauf entscheiden Details. _VARIO kann mit absoluter Prazision
schnelle und wiederholte Kamerabewegungen ausfuhren und in Verbindung mit
den PhotoRobot-Tischen beeindruckende 3D-Fotografien und Videos erzeugen.
Der Kunde kann so Ihr Produkt interaktiv ,abtasten” und bis ins Detail erkunden.
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_VARIO

d

— Der massive Arm mit
drei Gelenken erleichtert
das Fotografieren
von iiberzeugenden
3D-Prdsentationen.
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VERGLICHEN MIT ANDEREN 3D-ARMEN

BIETET _VARIO EINE MAXIMALE
ARBEITSERLEICHTERUNG. ABGESEHEN VOM
HOHEREN KOMFORT BEIM ERSTELLEN UBLICHER
3D-PRASENTATIONEN KONNEN BEISPIELSWEISE
MUHELOS MULTISHOTS (EINZELNE AUFNAHMEN
AUS BELIEBIGEN WINKELN) AUS VARIABLEN
ABSTANDEN ZUM PRODUKT REALISIERT WERDEN

DIE FESTMONTAGE AUF DEM TISCH SPART
ARBEITSFLACHE IN DER TISCHUMGEBUNG
UND MINIMIERT DAS RISIKO VON
UNGENAUIGKEITEN IM FALLE EINER
UNBEABSICHTIGTEN VERSCHIEBUNG DES
TISCHES UND DES TRAGEARMS

DAS UMFANGREICHE ZUBEHOR DER
PHOTOROBOT-ARBEITSTISCHE ERSETZT
STATIVE UND KABEL

_VARIO

HOHE BESTANDIGKEIT GEGEN STAUB
ODER MECHANISCHE BESCHADIGUNG

p» UND KOMPROMISSLOS HOCHWERTIGE
VERARBEITUNG MIT SCHWERPUNKT AUF LANGE
LEBENSDAUER AUCH IM MEHRSCHICHTBETRIEB
UNTER INDUSTRIEBEDINGUNGEN

ERMOGLICHT DAS FOTOGRAFIEREN SEHR
KLEINER GEGENSTANDE, IN VERBINDUNG MIT
EINEM MAKROOBJEKTIV ERREICHEN SIE DIE
MAXIMAL MOGLICHE NAHE

DREIDIMENSIONALE
SOFTWARESTEUERUNG DER HOHE

DES ZU FOTOGRAFIERENDEN
GEGENSTANDS, DES ABSTANDS DER
KAMERA ZUM GEGENSTAND SOWIE DES
DRAUFSICHTWINKELS
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@ — Erfassen

I c — Bearbeiten

_EINE SOFTWARE, MIT DER SIE DAS GANZE STUDIO BEHERRSCHEN

~  ™va

Unter den verfugbaren Systemen fUr ein vollstandiges Studiomanagement ist
die im modernen intuitiven Design entworfene PhotoRobot _ CONTROLS-
Software-Suite unubertroffen. Mit ihr kann die ganze Arbeitsstelle (Roboter,
Kameras, Beleuchtung) per Fernbedienung gesteuert werden. Sie umfasst eine
Workflow-Steuerung und die Funktionen fur eine effektive Automatisierung
im Bereich Post-Processing.

Mit _ CONTROLS sparen Sie Zeit und sichern sich mit der qualitativ besseren
Bildproduktion einen Wettbewerbsvorteil.

__CONTROLS ist plattformuUbergreifend und mobil - unabhangig davon, ob Sie
mit macOS, Windows oder Linux, i0S, Android oder Windows Mobile arbeiten.

@ Die Verfiigbarkeit der Funktionen hdngt von der Programmuersion ab.
Mehr Informationen auf www.photorobot.com.

e®00 >
— Verdffentlichen
&P
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_VARIO I Va

__QUALITAT IST DIE GRUNDLAGE

Die PhotoRobot-Anlage wird von Menschen
entwickelt, die selbst damit arbeiten.

Damit ist sichergestellt, dass mit ausgereif-
ter Funktionalitat komplizierte Arbeitsab-
laufe verkurzt und vereinfacht werden. Das
Ergebnis ist unUbertroffene Effizienz.

Wir wollen uns standig verbessern.

PhotoRobot-Anlagen sind das Ergebnis einer
kontinuierlichen internen Weiterentwick-
lung. Neben dem problemlosen Umgang mit
unseren Robotern ist uns die Langlebigkeit
unserer Produkte auch bei hoher Belastung
ein wichtiges Anliegen. Aus diesem Grund
verwenden wir nur Heavy-Duty-Ausfuhrun-
gen. Alle Teile werden in der EU hergestellt.
Wir verburgen uns fur die Qualitat.

@ il

10 1000 INSTALLATIONEN
JAHRE ROBOTER WELTWEIT
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KOMPATIBILITAT TECHNISCHE DATEN

_VARIO kann mit jedem Robotertisch verwendet werden: BASISSOFTWARE nur Windows
_CONTROLS macOS, Windows, Linux*
+ Mobilzugang (i0S, Android, Windows Mobile)
_ __ROBOTIC TURNTABLE ANSCHLUSS DER STEUERSOFTWARE LAN, WiFi
Va _CENTRELESS TABLE KOMPATIBLE FOTOAPPARATE Canon, Nikon, andere?

: __TENT TABLE LASER mit Kreuz- oder Gitteroption
BELEUCHTUNG Blitzlicht oder Dauerlicht
HOHENWINKEL motorisch (elektronisch)
HOHENEINSTELLUNG - BEREICH 500 mm
AUFSICHT - BEREICH 0°-90°
AUFSICHT - MINIMALSCHRITT 1°
DURCHMESSERVERANDERUNG motorisch (elektronisch)
ABSTAND VOM DREHPUNKT 400 - 900 mm
TRANSPORTGEWICHT? 96 kg
TRANSPORTABMESSUNGEN (H x B x T) 340 = 900 x 1850 mm

O Nur mit Community-Support
® Falls Sie eine andere Marke benutzen, kontaktieren Sie uns
© Nur die Plattform, ohne Arme (kurz und lang)
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Die verschiedenen Modelle von PhotoRobot decken praktisch alle
Anforderungen an die Produktfotografie ab. Finden Sie Ihr passendes Modell!

__ROBOTER VERGLEICHEN

BEZEICHNUNG DES ROBOTERS ANZAHL MAX. DURCHMESSER MAX. BELASTUNG PANORAMA 360° 3D FLYING CAM TRISHOT ANIMATION VIDEO ANMERKUNG
FOTOAPPARATE cm / inch kg / Ibs E:I O @ /_;'o, Ibl.
/ KAMERAS
| CAN 1 40 / 15,7 = ® ®
| CASE 1 85 /335 20/ 44
| CUBE 1 95 /37,4 130/ 287
85/ 130
CENTRELESS TABLE 1 40 / 88 ® ® @ @
I 335/51.2 /
| ROBOTIC TURNTABLE 1 e (25 0 20 O] @ O] O]
25,6 (37,4) 88 /441
| TURNING PLATFORM 1 100 /180 / 280 1500 ® ® @ @
39/71/110 3307
280/ 110 100
| CATWALK 1 ® ® ® ®
110/ 43,3 220
| CAROUSEL 5000 1 500/ 197 4000/ 8818 ® ® ® ®
| ROBOTIC ARM 1 = = @® @ ® ® ®
| MULTICAM Pro 1-4 = = @ ® @® @
| MULTICAM Pro XL 1-7 - - O] @ O] O]

© Mit Qubehor
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